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iLA UNION DE CONOCIMIENTO
Y COMPETENCIAS UN NUEVO
NIVEL DE

EXXER, nace de la fusion de dos empresas apasionadas
por tecnologia, innovacién y educacion. .

ICon el propdsito de ofrecer cada vez mas herramientas
de excelencias para auxiliar en la educacion tecnoldgica,
creemos que la unidn de la ensefanza practica y fedrica
es lo que hace la diferencia en la aceleracion del desar-
rollo humano y mundial!

INNOVACION

Robdtica
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-n La robdtica es una tecnologia que ha atraido cada
vez mas atenciéon. Ademas de la popularizacién y bara-
teo de los robots industriales tradicionales, tenemos
actualmente el crecimiento de las aplicaciones de robé-
tica colaborativa, es decir, robots que pueden realizar
tareas con humanos de forma segura. Se suman las
tecnologias de garras y herramientas colaborativas y
sistemas de visién computacional para la creacién de
una nueva era de la robética en la industria.

La serie AUBOT viene de encuentro a esta deman-
da de profesionales en el mercado, con una variedad de
kits que permiten trabajar con robots tradicionales (alto
desempeiio) y con robots colaborativos. La serie trae
diferentes contextos de aplicacién robdtica y robots de
los principales fabricantes mundiales.

Los kits son completos, suministrando no solo los
robofs como herramientas, sensores y actuadores para
una aplicacidn mas completa y sistemas de seguranza y
proteccion.

Los robots industriales de alto desempeno son
acondicionados de forma segura, utilizando dispositivos
de seguranza tipicos para esfe fipo de aplicacién, que
hacen parte del estudio de esta tecnologfa.
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Los robots colaborativos son proveidos con herramien-—
tas también colaborativas y sistemas de visién, ademas
de sensores a actuadores para creacion de contextos de
frabajo mas préximos de las aplicaciones reales de la
industria.

Softwares vy aplicaciones complementan la soluciéon
didactica, garantizando una mayor efectividad a través
de un aprendizaje mas dindmico y mas moderno.

% Los kits de esta serie son acompanados de amplio
material didactico, enfocado en la ensefianza por com-
petencias y de facil utilizacién por los docentes.
Tenemos soluciones completas para capacitacion vy
actualizacién de los docentes, garantizando el maximo
uso de los recursos del kit.

& Consulte a nuestros especialistas para obtener
mas informaciones y las caracteristicas técnicas
detalladas de cada equipo de la serie.

Robdtica
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PRINCIPALES HABILIDADES
Y COMPETENCIAS

— Reconocer los tipos y modelos de robots

— Identificar las partes y periféricos de los robots

— Analizar hoja de datos de robots

— Comprender y corregir errores de singularidad

— Entender los riesgos de seguranza con robots

— Comprender y aplicar medios de control de riesgos

— Comprender modos de operacidon (manual y automatico)

— Entender requisitos de seguranza de robots colaborativos

— Entender accesorios y cuidados de seguranza con robots de alto
desempeno.

— Crear y simular proyectos

— Controlando movimientos del robot

— Comprender los sistemas de coordenadas.

— Realizar el desplazamiento manual del robot

— Utilizar los comandos de movimientos basicos

— Crear programas para el robot

— Comprender y utilizar garras y ventosas

— Comprender la interacciéon del robot con sensores a actuadores
— Utllizar los IOs del robot para creaciéon de aplicaciones

Robdtica
vO1_mar/2023
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TECNOLOGICOS

Los robots KR4 R600 y KR6 R900 de Kuka (que equipan AUBOT2000 vy
AUBOT3000, respectivamente) son brazos robdticos industriales de alto
desempeno de uno de los principales fabricantes mundiales. El KR4 R600 tiene
capacidad de carga en 4kg v alcance de 600mm mientras el KR6 R?00 tiene
capacidad de 6kg y alcance de 900mm, ambos con 6 grados de libertad.

El UR3e es un brazo colaborativo de 6 ejes de Universal Robot, con alcance
de 500mm vy capacidad de carga de 3kg. El viene equipado con garra colabora—
tiva y sistema de vision;

El TM5-/00 es un brazo colaborativo de 6 ejes de Omron, con alcance de
700mm vy capacidad de carga de 6kg. El viene equipado con sistema de vision
intfegrada al brazo y garra colaborativa.

Robdtica
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Dispositivos industriales;

Sistema completo;
Multidisciplinario.

Seguranzal/Safety;
Simulador;
Material didactico.

BENEFICIOS

DIFERENCIALES

Robdtica
vO1_mar/2023
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CONFIGURACIONES
PRODUCTO DESCRIPCION OPCIONES E'E;‘EQ;&EL%TAS DE  APLICACIONES
AUBOT2000-121-001 Célula Robética Training na ﬁ%“ﬁfg:gag Exxer App

Célula con Robot
AUBOT4000-121-001 Colaborativo Omron

n/a Polyscope Exxer App

Robdtica
vO1_mar/2023

Wwww.exxer.com




exXer::
the Future

CARACTERISTICAS

Con configuracién modular, Seguranza con NR-12, softwares de Conﬁguraciones
desarrollo incluidos, proteccién de los componentes principales y

material didéctico incluido. — Robot industrial KR4 R600 de Kuka;
— Payload de 4kg, alcance de 600mm;
— Atiende a las normas de seguranza (NR-12)

Célula Robdtica Training

== DIMENSIONES
. | Altura e e
| |
':‘E':j i Ancho 2000mm
8 =) " Profundidade 1100mm
"4 _3; =S .. Peso 200Kg
i
|
| CARACTERISTICAS ELECTRICAS
| 4 . B
:,‘ __’_;;_I;.;;;_ig Alimentacion Monofésico 220V 50/60Hz
g

Aire comprimido 6BAR (min.), 30 I/Im

Robdtica
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CARACTERISTICAS

Con configuracién modular, Seguranza con NR-12, softwares de
desarrollo incluidos, proteccién de los componentes principales vy
material didactico incluido.

Célula Robotizada Process
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Configuraciones

— Robot industrial KR6 R200 de Kuka;
— Payload de 6kg, alcance de 200mm;
— Atiende a las normas de seguranza (NR-12)

DIMENSIONES

Altura 1100mm
Ancho 2000mm
Profundidad 1100mm
Peso 200Kg

CARACTERISTICAS ELECTRICAS

Alimentacion Monofésico 220V 50/60Hz

Aire comprimido 6BAR (min.), 30 I/'m

Robdtica
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CARACTERISTICAS

Con configuracién modular, Seguranza con NR-12, softwares de Conﬁguraciones

desarrollo incluidos, proteccién de los componentes principales y

material didactico incluido. — Robot industrial colaborativo TM5-700 de Omron:
— Payload de 6kg, alcance de 700mm;
— Atiende a las normas de seguranza (NR-12).

Célula con Robot Colaborativo Omron

DIMENSIONES

T - Altura 1100mm
Ancho 2000mm
Profundidad 1100mm
Peso 200Kg

CARACTERISTICAS ELECTRICAS

Alimentacién Monofésico 220V 50/60Hz

Aire comprimido 6BAR (min.), 30 I/'m

Robdtica
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CARACTERISTICAS

Con configuracién modular, Seguranza con NR-12, softwares de Conﬁguraciones

desarrollo incluidos, proteccion de los componentes principales y

material didactico incluido. — Robot industrial colaborativo UR3e de UR (Universal Robots);
— Payload de 3kg, alcance de 500mm;
— Atiende a las normas de seguranza (NR-12)

Célula con Robot Colaborativo UR

DIMENSIONES
Altura 1100mm
N Ancho 2000mm
N Profundidad 1100mm
Peso 200Kg

CARACTERISTICAS ELECTRICAS

Alimentacién Monofésico 220V 50/60Hz

Aire comprimido 6BAR (min.), 30 I/'m

Robdtica
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PRINCIPAIS DISPOSITIVOS

KR4 R600 KRé6 R900 UR3e TM5-700

EJES 6 6 6 6

CAPACIDAD
DE CARGA 4kg bkg 3kg bkg

Robdtica
vO1_mar/2023
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. HERRAMIENTAS DE
. DESARROLLO
Nuestras soluciones didacticas son complementadas con las
herramientas de desarrollo y softwares profesionales necesarias
para la capacitacién integral del estudiante.
KR4 R600 e KR6 R900
—  Softwares de programacién off-line KukaSim
— 15 licencias
TM5-700
- TMFlow
UR3e
—  PolyScope
Www.exxer.com Robdftica

vO1_mar/2023
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UTILIZACION

En equipos” definir el niimero éptimo y méximo de
alumnos previstos por Kit.

& La utilizacién puede ser “infensa”, por lo tanto, 1 kit por
equipo de trabajo, o “eventual/compartida”, es decir, no se usa
todo el tiempo y por lo tanto podemos fener un ndmero menor
de kits que de equipos, que debe ser indicado, nuevamente el
nUmero éptimo al ndmero maximo.

Wwww.exxer.com

PARTNUMBER DESCRIPCION EQUIPO(ALUMNOIKIT) UTILIZACION
AUBOT2000 Célula Robotizada 3244 Eventual .
AUBOT3000 Educacional d 1 Kit para 3 equipes

INFRAESTRUCTURA
AUBOT2000 / AUBOT3000 AUBOT4000 / AUBOT5000
e 1 ponto por kit, pressdo min de 1 ponto por kit, pressdo min de
Pneumatfica 6BAR, vazao min de 30 l/min 6BAR, vazao min de 30 l/min
CONECTIVIDAD
Conexdes Ethernet .
por estacio de 2 porta Ethernet (1 para computador e 1 para o kit)

trabalho

Acesso a Internet  recomendado

Robdtica
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COURSEWARE

Ademés del Manual del Usuario, con informaciones de operacién y man-
tenimiento, son suministrados el , con propuestas de
actividades practicas a ser realizadas con el kit, y el

con las respuestas a las actividades propuesta y orientaciones del
empleo didactico del kit. Ademas de eso, en video son ofreci—
das para auxiliar en el facil dominio de las herramientas de desarrollo y en
el uso del kit.

Todo este contenido es accesible digitalmente en nuestro sitio en el

Robdtica
WWW.exxer.com vO1_mar/2023
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HABILIDADES Y COMPETENCIAS

— Reconocer los tipos y modelos de robots;

— Identificar las partes y periféricos de los robots; — Comprender los sistemas de coordenadas.

— Analizar hoja de datos de robots; : — Realizar el desplazamiento manual del robot

— Comprender y corregir errores de singularid —  Grabar punios
— Utilizar los comandos de movimientos basicos
— Crear programas para el robot

— Entender los riesgos de seguranza con robots

— Comprender y aplicar medios de control de riesgos

— Comprender modos de operacién (manual y automatico)

— Entender requisitos de seguranza de robots colaborativos

— Enfender accesorios y cuidados de seguranza con robots de alto
desempeno

— Comprender y utilizar garras
— Comprender y utilizar ventosa

— Comprender la interaccidon del robot con sensores a actuadores
— Utilizar los IOs del robot para la creacién de aplicaciones

— Realizar proyect
— Crear proyectos

— Simular proyectos
— Cargar programas en el robot

Robdtica
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—

Una solucién didéactica actual no estd completa sin softwares y aplicaciones.
Junto a los kits de esta serie son suministradas licencias exclusivas para aplica-
ciones para PC y dispositivos méviles que complementan y potencializan el uso

de los kits.

Exxer App

Las soluciones pueden ser visualizadas en 3D a traves
de realidad aumentada, permitiendo al estudiante tener
un primer contacto e identificar sus principales caracte-

risticas.

WWwWw.exxer.com
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Quick start es un guia répido en video para conocer, probar y colocar en
operaciéon los productos. Tuforiales son videos que ensefan procedi—
mienfos comunes necesarios en las clases utilizando el kit.

En la entrega técnica nuestros especialistas presentan los productos, sus
caracteristicas, cuidados de mantenimiento y con seguranza, y colocan
en operacién junto con los clientes.

El objetivo de la capacitacién operacional es dejar a los instructores apfos
a la utilizacion del kit. Son presentados los materiales didacticos del kit y
realizadas algunas practicas propuestas. Incluye también todas las acfi—
vidades de la entrega técnica.

Capacitacion fecnoldgica es un estudio més profundizado de la tecnolo-
gfa y de los conceptos aplicados. Esfos cursos no estan enfocados en los
kits, pero en femas y competencias técnicas para la actualizacién de los
docentes.

Robdtica
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Rua José Pinto Vilela, 156
Bairro Centro

Cdédigo Postal 37540-000
Santa Rita do Sapucail — MG
(35) 3473-4050

Av. Rubem Bento Alves, 5167
Bairro Santa Catarina

Cdédigo Postal 95030-325
Caxias do Sul — RS

(54) 3771-6600




